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1. BEVEZETES

A végeselem modszer mechanikai alkalmazasai targy a Széchenyi Istvan Egyetem Multidiszciplinaris Miiszaki
Tudomanyi Doktori Iskolajaban emelt szintli szakiranyos valaszthato tantargy, amelyet mindharom szakirany: a
Kozlekedési és Jarmiitudomanyi, az Epitdmérndki és az Informatikai szakirdny doktorandusz hallgatoi is felve-
hetnek.

A végeselem modszer / végeselem analizis a mérnoki szakteriilet legismertebb ¢és legszélesebb korben
alkalmazott kozelitd numerikus szamitogépes eljarasa, amely hatékony segédeszkdze a mérnoki szer-
kezettervezésnek ¢és a mérnoki szerkezetekben lezajlo folyamatok analizisének. A szamitogépes mér-
noki tervezd rendszerek szinte mindegyike tartalmaz végeselem modszeren alapuld analizis modulo-
kat. Ezen kiviil a szoftver piacon rendelkezésre allnak specialis végeselem programrendszerek is, ame-
lyek mérndki és természettudomanyos kutatasi igények elmélytiltebb kielégitésre is alkalmasak.

A fenti programrendszerek hatékony felhasznalasahoz sziikség van azonban a modszer elvi alapjainak,
valamint specialis numerikus technikdinak ismeretére is. Ezek ismeretének hidnya modellezési tévedé-
sekhez vezethet, valamint gatolhatja az analizis eredményeinek megértését és kiértékelését.

A tananyag a mérnoki mechanika ismeretanyagara, elsdsorban a szilardsagtani, rugalmassagtani, rez-
géstani ismeretekre alapozva vezeti be a végeselem modszer alapfogalmait €s ismerteti azokat a nume-
rikus eljarasokat, amelyek elsésorban a fenti feladatok megoldasanal van sziikség. Feltételezi tehat az
egyetemi alapképzés (BSc) Statika, Szilardsagtan, Mozgastan és Rezgéstan tantargyaiban, illetve az
egyetemi mesterképzés (MSc) Alkalmazott Mechanika és Rugalmassagtan tantargyaiban tanult me-
chanikai alapok ismeretét. Az eldadasvazlat a mechanikai alkalmazasok utan kitekintést ad a modszer
hétani, termodinamikai alkalmazasara is a staciondrius és instacionarius hdtani feladat megoldasaval.

A tananyag célja nemcsak az elvi alapok bemutatasa, hanem az is hogy az eljarast a doktorandusz
hallgatok onalloan legyenek képesek alkalmazni egyszerlibb mérndki feladatok megoldasara. Ezt a
félév soran kiadott két hazi feladat segiti el6. A hagyoményos hézi feladat a Ritz mddszer alkalmazasa-
ra mutat be példat. A szdmitogépes hazi feladat a felhasznalt programrendszertdl fiiggetlen modon,
elsdsorban a mechanikai és végeselem modellezés megfontolasait alkalmazva segiti a tananyag megér-
tését.

A Végeselem modszer mechanikai alkalmazasai tantargy anyaganak elsajatitdsahoz a tananyag osszealli-
toja eredményes munkat kivan.

Gyo6r, 2019. december

A tananyag Osszeallitdja



